Sustav barijere za parking
velike brzine

Prirucnik za instalaciju i upotrebu



Automatska barijera nije
za pjesake

Sustav automatskog otvaranja zapreka mocan je tijekom rada. To moze uzrokovati ozbiljne

tielesne ozljede ili smrt pjeSaka ako nepropisno prolaze kroz/oko automatske zapreke.
Trebao bi imati drugi odvojeni prolaz za pjesake.
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na motoru kako biste potpuno otvorili granu.
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. Prije pocCetka instalacije i rada ili odrZzavanja, isklju€ite napajanje.

. Proizvod mora biti uzemljen, a potrebno je propustanje uzemljenja na napajanju.
. Nemojte mijenjati izvorno unutarnje oZicenje.
. Ako dode do nestanka struje, prvo iskljucite napajanje, zatim otvorite vrata i ru¢no okrenite rucku

. Drzite automatsku kontrolu (gumb, daljinski upravljac, itd.) izvan dohvata djece. Kontrolni sustav

mora biti instaliran na minimalnoj visini od 1,5 m od povrsine tla.
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1. Tehniéke specifikacije:

. Koristite odasiljace ili gumb samo tamo gdje moZete jasno vidjeti vrata.
. Nikada ne otvarajte vrata ili poklopac kucista dok stroj radi.
. Ne dopustajte djeci da se igraju na ili oko vrata.

Napajanje DC 12V
Radna temperatura -20°C~60C
Maks. Duljina ruke 2.5M
Udaljenost daljinsko

uprajvljac‘:a : g <50M
Vrijeme gore/dolje 3s-5s

2. Konfiguracija proizvoda:
Popis proizvoda i pribora

1x barijera

4x M8*10 Sesterokutni vijak

1% 2,5 metara barijere

2x Daljinski upravljaci

4x M10*100 ekspanzijski vijci
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3. Koraci instalacije

(1) Prije postavljanja, provjerite nema li prepreka unutar 2,5 metara od polja postavljanja.
Pogledaijte sliku 1. PR

. SLIKA1

(2) Stavite donju plo¢u za postavljanje barijere na zemlju, obi¢no olovkom oznacite polozaj 4 komada
ekspanzionih vijka. [zbusite rupe elektricnom busilicom na temelju oznac¢enog polozaja 4
ekspanzijska vijka. Nakon zavrsetka busenja rupa, postavite donju plo€u za ugradnju u ispravan
polozaj, zatim umetnite 4 komada vijka u rupe ili pazljivo udarite vijke u rupe ¢eki¢em i dobro
pricvrstite vijke. Sljedece je postaviti cijeli stroj barijere kraka u polozaj koji odgovara donjoj dasci
i dobro pricvrstiti 4 komada fiksnih vijka. Molimo pogledaijte sliku 2. (Korak 1-Korak 5)

KORAK 2 KORAK 3
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(3) Sastavite ruku kraka od 2,5 metara u kuciste Sipke koja se nalazi na motoru barijere kraka. Zatim
pricvrstite vijke na Skoljku kao na slici 3.
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SLIKA 3

(4) Spajanje kabela za napajanje, pritisnite daljinski upravljac kako biste provijerili radi li normalno
kao na slici 4.

SLIKA 4



4. Ruéno otpustanje

|zravno gurnite Sipku van. Tada bi se ru€¢no otpustanje moglo otkljucati. Slika 5 prikazuje nacin
otklju€avanja ru¢nog otpustanja kada je barijera kraka u otvorenom kona¢nom poloZaju, Slika 6
prikazuje nacin otklju¢avanja ru¢nog otpustanja kada je barijera kraka u krajnjem zatvorenom polozaju.

SLIKA 6

SLIKA 5 e/
Y

5. PodeSavanje kuta kraka grane / Podesite okomitu i vodoravnu
liniju kraka barijere

Otpustite 3 fiksna vijka na vanjskoj ljusci, rastavite ljusku, tada mozete vidjeti kontrolnu plocu.
Pogledaijte sliku 7.
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Dugo pritisnite tipku "AUTO" 3 sekunde, zujalica ¢e imati dugi zvucni signal i svjetlo indikatora ¢e brzo
treperiti, Sto znaci da kontrolna plo€a ulazi u nacin uc¢enja putovanja. Pogledajte sliku 8.

U ovom trenutku pritisnite tipku "START", motor barijere kraka ¢e se pokrenuti kako bi se zatvorio.
Otpustite tipku “START”, motor ¢e prestati raditi dok se motor ne zatvori u polozaj koji vam je potreban.
Pritisnite tipku za voznju “AUTO” jednom kako biste potvrdili to€an polozaj zatvaranja; Zatim drzite
pritisnut gumb "START", motor ¢e se pokrenuti kako bi se otvorio do polozZaja koji vam je potreban.
Pritisnite tipku za voznju “AUTO” jednom kako biste potvrdili ispravan polozaj otvaranja. Pogledajte
sliku 8.

U ovom trenutku zvuéni signal ¢e se dugo oglasiti, $to znaci da je podesavanje zavrseno.

Napomena: Ispravan postupak podesavanja kuta je da se kontrolna plo¢a mora unaprijed zatvoriti,
a zatim otvoriti. Ako se rad prvo otvori, zamijenite zice motora (postavka ogranic¢enja podesena je
dosta prije izvan tvornice. Ako strana korisnika ne promijeni senzor ograni¢enja kuta, tada ne
morate raditi nikakve postavke ograni¢enja.)
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6. Program upravljacke ploc¢e

(1) Tehni¢ka specifikacija:

Napajanje: DC 12V

Stati¢ka struja: 6mA

Memorija daljinskog upravljaa: mozZe se programirati najvise 128 komada daljinskog upravljaéa
(2) Terminal, gumbi i upute za svjetlosni indikator:
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Terminali su sljededi:

@ ANT terminal je za antenu.

@ V/CC terminal je prikljuéak napajanja za petlju, fotoéeliju i druge vanjske uredaje DC12V,
maksimalna struja 200maA.
© R terminal je za senzor fotoéelije.

@ LOOP terminal je za detektor petlje.

@ GND terminal sluzi za spajanje "mase" vanjskih uredaja.
@ START stezaljka za signalni ulaz kontrole kruzno.

@ CLOSE terminal samo za zatvaranje.
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© OPEN terminal samo za otvorene.

© LIMIT terminal za 6 PIN senzor ograniéenja kuta.
@ MOTOR terminal za spajanje kabela motora.

@ BAT terminal je za 12V bateriju.

@ POWER terminal za DC 12V.

® LAMP terminal sluZi za spajanje bljeskalice.

Gumbi kao sto slijedi.

1. Potenciometar za automatsko zatvaranje za podeSavanje vremena automatskog zatvaranja,
5-30S vrijeme automatskog zatvaranja podesivo. Okretanje u deshom smjeru, povecanje vremena,
suprotno, smanjenje vremena. Zakrenite ga udesno, funkcija automatskog zatvaranja ¢e se zatvoriti.

2. LowSpeed potenciometar za prilagodbu kada su vrata spora brzina, vrijeme zatvaranja brzine.
Okretanje u desnom smjeru, povecanje vremena, suprotno, smanjenje vremena.

3. Tipka START sluzi za upravljanje barijerom za kruZno otvaranje-stop-zatvaranje-zaustavljanje-otvaranje.

4. Gumb AUTO je za sustavno ucenje putovanja.

5. Gumb LEARN sluZi za ucenje i brisanje koda.

Neki dijagram Zica spajanja vanjskog uredaja
Zice gumba na 5i 6. Zice detektora petlje/izlazne Sipke/infracrvenog senzorana 24 i5
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(3) Programiran daljinski upravljac.

Kratko pritisnite tipku “LEARN?”, indikator ¢e se upaliti. | pritisnite bilo koju tipku daljinskog upravljaca
dok zujalica ne dobije kratki zvucni signal. To znaci da je daljinski upravlja¢ bio programiran u kontrolnu
plocu. Dodatni daljinski upravljaci takoder se mogu programirati na isti nac¢in. MoZe programirati do
najvise 100 komada daljinskog upravljaca. Unutar 8 sekundi, ako kontrolna plo€a ne primi signal s
odasiljaCa daljinskog upravljaca, indikatorska lampica ¢e se ugasiti i odjavit e se iz nhaCina ucenja
koda. Prvi gumb za kontrolu otvaranja vrata, drugi gumb za kontrolu zatvaranja vrata, tre¢i gumb za
kontrolu zaustavljanja vrata.

(4) Uklanjanje koda daljinskog upravljaca.
Pritisnite i drzite tipku “LEARN” oko 5 sekundi dok se zvucni signal ne oglasi dugim zvu¢nim signalom,
zatim otpustite tipku “LEARN”. sada su svi programirani odasiljaci daljinskog upravljac¢a uklonjeni.

(5) Istaknuta funkcija upravljacke ploce.

A. Funkcija automatskog zatvaranja.

Kada se barijera otvori do polozaja, aktivirat ¢e se funkcija automatskog zatvaranja. Svjetlo indikatora
Ce treptati kako bi upozorilo da automatsko zatvaranje pocinje odbrojavati. Mogli bismo koristiti
potenciometar za automatsko zatvaranje za podeSavanje vremena automatskog zatvaranja od 5 do

30 sekundi. Okrenuti ga udesno, to znaci povecati vrijeme. Rotirajte ga ulijevo, to znaci smanijiti vrijeme.
Kada ga zakrenete na desni maksimum, funkcija automatskog zatvaranja bit ¢e deaktivirana.

B. Funkcija bljeskalice.
Kada su vrata u stanju otvaranja ili kretanja, bljeskalica ¢e nastaviti treptati. Dok su vrata zatvorena,
lampa ¢e se ugasiti.

C. Funkcija senzora fotocelije.
Dok se vrata zatvaraju, ako se aktivira infracrveno, vrata ¢e se odbiti i otvoriti. Ako je sighal senzora
fotocelije uvijek prisutan, vrata se ne mogu zatvoriti.

D. Funkcija detektora petlje.

Kada je barijera u otvorenom stanju, nakon sto detektor petlje otkrije signal kroz koji prolazi automobil,
barijera ¢e se zatvoriti nakon Sto signal petlje nestane 3 sekunde; kada je barijera u zatvorenom stanju,
nakon §to detektor petlje otkrije signal kroz koji automobil prolazi, barijera ¢e se odbiti i otvoriti nakon
8to signal petlje nestane 3 sekunde.

E. Funkcija pomocéne baterije.

Kako bi se izbjegao nestanak struje, korisnik moze spojiti 12V olovnu kiselinsku bateriju kao pomoc¢nu
bateriju. Upravljacka plo€a obicno ¢e puniti bateriju, $to traje dugo. Pomocéna baterija he moZe se
koristiti kao glavno napajanje dulje vrijeme kako bi se sprijecilo da se baterija isprazni.

NAPOMENA: stanje funkcije deshog motora trebalo bi biti sljedece: kada se vrata otvore, svijetli
plavi LED indikator; kada se kapija zatvori, svijetli crveni LED indikator. Samo vrata u pravom
smjeru funkcije, tada mogu ostvariti funkciju prevlacenja kartice, infracrvenu vezu, PED nacin itd.



